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L’objectif de ce TP est de piloter le Control’X par un correcteur de type réseau de neurones.  

 

1 MISE EN SITUATION 
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TP 2.1 

CONTROL X – RESEAUX DE NEURONES 
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2 IDENTIFICATION DU MODELE DE LA BO PAR UN RESEAU DE NEURONES 

  

 

 

3 CORRECTION PAR RESEAU DE NEURONES 

 

3.1 Pré-entrainement 
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3.2 Entrainement 

 
 

3.3 Implémentation sur le système 
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4 SYNTHESE 

 


