
Les ondes comme porteuses d’information, troisième partie 

Effet Doppler 

 

 

  

Les ondes sphériques émises périodiquement à T, 2T, 3T etc…ont pour centre le point P où 

la source S est fixe dans R: leurs rayons croissent à la vitesse de propagation c et les 

ondes émises sont concentriques distantes de  0 = c × T = c / f0 

S fixe  

dans R  

+ 

Observateur immobile dans R : 

la source est fixe, il perçoit  

fsource = f0 

Les fronts d’onde équidistants  

de 0 = c × T = c / f0 
 

Observateur immobile dans R : 

la source est fixe, il perçoit  

fsource = f0 

Les fronts d’onde équidistants de 

0 = c × T = c / f0 
 

Les ondes sphériques émises périodiquement à T, 2T, 3T etc…ont pour centre les points P1, P2, P3,  

etc …fixes dans R où se trouvait la source S au moment de leur émission : leurs rayons croissent à la 

vitesse de propagation c. Les ondes émises ne sont plus concentriques !  

S mobile  

dans R à v 

+ 

Observateur immobile dans R  

La source se rapproche  

fperçue > fsource = f0 

fperçue = f0× (1  + v/c ) 
 

Observateur immobile dans R  

La source s’éloigne  

fperçue < fsource= f0 

fperçue = f0× (1  - v/c ) 
 

Les fronts de l’onde perçue  

sont équidistants de : 

perçue = c × Tperçue = c / fperçue 

donc perçue > 0  

Les fronts de l’onde perçue  

sont équidistants de : 

perçue= c × Tperçue = c / fperçue 

donc perçue <  0  



I- Le redschifft 

 
 

 

 

 

 

 



II- Mesure de l’effet Doppler sur l’enregistrement du son émis par l’avertisseur d’une voiture en mouvement 

Un enregistrement sonore d’un véhicule klaxonnant de façon permanente a été effectué lors du passage devant un 

micro. 

1°) Commenter et interpréter qualitativement. 

 

L’enregistrement sonore est capturé pendant 3,5 s avec la carte SYSAM et analysé avec le logiciel de traitement 

de données associé LATISPRO. 

 
Par un grossissement du graphe, deux parties sont étudiées, l’une lorsque le véhicule se rapproche du micro au 

temps 0,5 s, l’autre lorsque le véhicule s’en éloigne au temps 2,5s. La fréquence du son est calculée dans les deux 

cas en mesurant la durée de 5 périodes. 

 

  

2°) Commenter les différences obtenues. 

3°) Calculer la vitesse du véhicule en admettant la relation    
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